Manuel

pICOMPACT®23
SMART

Siemens
Q@ IO-Link

Manuel papier

D piab Evolving automation



Ce manuel est disponible dans les langues suivantes sur piab.com:

x
* %

\
/N

= =

S

R
2

S
N

ulll &1

Chinois

Anglais

Francais

Allemand

Italien

Japonais

Coréen

Polonais

Portugais

Russe

Espagnol

Suédois



Sommaire

1. Introduction ..., 4
2. Logiciel de développement................ 5
3. Matériel pris en charge........cccceeveennnnn. 6
3.1 APl 6
3.2  Maitres 10-Link ...ccccceveiverieneenenieseesienens 6
3.3 TOPOIOGIE....oiceeeeerieiee e 6
4. Mise en route......eeeeeeniiicicninesinnnnneen 7
4.1 Démarrer un nouveau projet /
Ouvrir un projet existant ......ccccoccvecievieevee e, 7
4.2 Installation des fichiers GSD. .................... 7
4.3 Ajouter un maitre a la configuration
Materielle ... 9
4.3.1 Topologie A : Module de terrain ........ccccceveveunee. 9
4.3.2 Topologie B : Module de rack......ccccccceveuennanen, 10
4.4 Configuration des E/S.....cccccvivevenennne. 12
4.4.1 Configuration avec S7-PCT .....ccccovviiieenn. 12
4.4.2 Configuration du dispositif |10-Link ............. 14
4.4.3 Objet de configuration de port......ccccceue.ee. 14
5. Importer une bibliothéque............... 17
6. Configuration ........ccceeiiiiiinnnenninneennnn, 21
6.1 piCOMPACT_MESSAGING.......cccecuvruenne 21
6.1.1 Recherche de l'identifiant matériel.............. 23
6.1.2 Code de point d'acces client fournisseur......24
6.2 E/S de processus piCOMPACT............. 24
6.3 Télécharger le logiciel.......ccoovrvinrcnnnnnen. 27
6.3.1 Télécharger la configuration S7-PCT ........... 28
7. Utilisation......ccoooriiieecciiiiireccceeeeeeees 29
7.1 Messagerie PICOMPACT......cccceveevcveenen. 29
7.2E/S de processus piCOMPACT........ccce... 32
Annexe : Initialisation de la base de
données de I'instance piCOMPACT_
MESSAGING ... er s 34
Manuel piab.com

Page 3/38



Introduction

1. Introduction

Pour simplifier le processus de prise de
connaissance de la fonctionnalité pilCOMPACT®23
SMART 10-Link, un logiciel d’exemple a été
développé. Il vise a mettre l'unité en service en tres
peu de temps. Ce guide décrit 'ensemble du
processus, de l'installation des fichiers General
Station Description (GSD) a I'utilisation et au
dépannage de la messagerie |O-Link et des données
cycliques. Les utilisateurs expérimentés peuvent
avoir envie de passer a un chapitre ultérieur, car
I'installation de fichiers GSD et la configuration des
E/S sont considérées comme sans importance.

Veuillez noter que si un dépannage est nécessaire,
cela peut &tre dd au non-respect de toutes les
étapes de ce guide. Il est donc recommande de lire
ce guide dans son intégralité.

La bibliotheque a importer dans le portail TIA est
composée d'un ensemble de blocs fonctionnels
(Function Blocks, FB) et de types de données. Pour

obtenir une fonctionnalité compléte, deux FB doivent

étre utilisés :
1. Messagerie pilCOMPACT : exécute la lecture et
I'écriture d’éléements IO-Link.

2. Données cycliques piCOMPACT : gérent I'état
cyclique et le contréle de 'unité de vide.

Les types de données piCOMPACT_PDI et
piCOMPACT_PDO sont utilisés pour associer les
données d’entrée et de sortie cycliques de l'unité aux
adresses d’'entrée et de sortie.

Le FB de messagerie contient une version logicielle
du fichier piCOMPACT23 SMART I0DD (I/O Device
Description). Chaque élément posséde ses propres
propriétés de configuration, telles que :

L'acces en lecture/écriture,

Les valeurs minimum et maximum,

Le type de données,

La longueur de chaine maximale.

Le fichier IODD est inclus dans I'exemple de package
en tant que XML importable et en tant que PDF.

Documentation

‘)k Siemens Library
e Manual

TT7 |
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2. Logiciel de
développement

Le logiciel d’exemple est rédigé en langage SCL
(Structured Control Language) et a été développé
avec:

e Leportail TIAV15.1

Manuel
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Matériel pris en charge

3. Matériel pris en charge

Le logiciel est congu autour d'un API (automate
programmable industriel) communiquant avec un
maitre |O-Link via PROFINET. Il s'agit d’'une exigence
pour tout matériel utilisé conjointement avec le
logiciel afin de prendre en charge la communication
PROFINET.

A compter de la publication de ce document, les AP
et maitres |O-Link suivants peuvent étre utilisés avec
le piCOMPACT23 SMART :

3.1 API

e Série Siemens S7-1200, testée et confirmée.

e Série Siemens S7-1500, prise en charge.

3.2 Maitres |O-Link

e Siemens SM1278, testé et confirmé.

e MURR Impact67 PN DIO14 DIO2/I0L2 M12L 4P,
testé et confirmé.

o BALLUFF BNI EIP-508-105-7015, firmware 4.3,
testé et confirmé.

¢ TURCK TBEN-S2-4]10L, firmware 3.3.10, testé et
confirmé.

e TURCK TBEN-L4-8I0L, TBEN-L5-8I0OL, pris en
charge.
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3.3 Topologie

La majorité du matériel I0-Link se trouve sur le
terrain : la technologie élargit la capacité des
capteurs et des actionneurs connectés aux modules
E/S avec une IP (protection internationale) élevée. La
connexion a I’API est réalisée avec PROFINET.

A. Les maitres MURR Impact67, BALLUFF BNI EIP-
508-105-2015 et TURCK TBEN-S2-4I0L sont
utilisés selon cette topologie.

PLC

Cabinet

10-Link master

Field

?

1= @ I0-Link ==

pICOMPACT 23 SMART

Figure 1 Topologie A, un module de terrain

B. Le module maitre Siemens SM1278 |10-Link
est placé sur le rack API. De I, il se connecte
directement au dispositif |O-Link.
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Figure 2 Topologie B, un module intégré a I'armoire
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Mise en route

4. Mise en route

4.1 Démarrer un nouveau projet / Ouvrir
un projet existant

La bibliotheque doit étre importée dans un projet.
Qu'il s’agisse de démarrer un nouveau projet ou
d’ouvrir un projet existant, assurez-vous qu’il soit
créé avec un API qui prend en charge PROFINET et
le logiciel d’exemple, voir le chapitre 3. Matériel pris
en charge. Ce manuel suppose que I'ajout d’'un API a
un nouveau projet reléve de 'ensemble des
compétences du lecteur.

4.2 Installation des fichiers GSD

S’il s’agit de la premiere utilisation d’'un maitre
IO-Link, il est tres probable que le fichier EDS
approprié doive étre installé. Les fichiers des maitres
|IO-Link pris en charge se trouvent dans le package
de téléchargement, dans leur dossier « GSD »
respectif.

Pour installer le GSD, ouvrez le portail TIA et, dans la
barre de menu supérieure, choisissez : Options >
Manage general station description files (GSD).

1A Siemens - C:Wsers\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens\piab\piab
Project Edit View Insert Online |Dption5 |Tools Window Help
5 (% soveproject @ M 55 [ ¥ serine:

Project tree Support packages

[Menage general station description files (GSD)|

Devices _—
Start Automation License Manager
r..l-
=)
#{ Show reference text
w [ ] piab LLl Glcbal libraries 4
Figure 3 Options > Manage general station description
files (GSD)

Dans la fenétre qui s'ouvre, cliquez sur le bouton de
navigation (.:) a coté de « Source Path »

Manuel piab.com Page 7/38



Mise en route

Manage general station description files
Installed GSDs GSDs in the project

Source path: | C:\Program Files\Siemens\Automation|Portal V15_11Bin | E

Content of imported path
[ File Version Language  Status Info

(<] il > |

Delete H Install [I Cancel l

Figure 4 Sélectionner le chemin source

Accédez au dossier GSD dans le package téléchargé, Assurez-vous que les numéros de type et de version
puis sélectionnez le sous-dossier du fabricant du correspondent au matériel disponible. Sélectionnez
maitre |O-Link a ajouter. Cliquez ensuite sur « OK », le fichier GSD approprié pour le maitre 10-Link en
cochant la case. Cliquez ensuite sur Install.
Browse For Folder b4
Manage general station description files IR
Installed GSDs GSDs in the project
Source path: C:\Usersigvanders|uijs\DesktoplPiablRelease\Siemensv1.0\GSDITURCK | D
Content of imported path
~ ™ File Version Language Status
g Release [ GSOMLV2 3 Turck-TBEN 52 4I0L20181122010408m1 V23 English, Ger.. Notyetinstalled
Allen Bradley
v Siemens
v V1.0
Documentation
Firmware
o GSD [<] [ 3]
BALLUFF | ocicie |[Fmsab ]| concel |
e ——
MURR . . . .. .
TURCE Figure 6 Sélectionner le fichier GSD et cliquer sur Install
10DD
Library Le processus d’installation prend environ une
e e hut minute ; apres cela, il est possible d’'ajouter I'appareil

dans la configuration matérielle.
o] o

Figure 5 Accéder au dossier GSD
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4.3 Ajouter un maitre a la configuration
matérielle

Dans la fenétre de I'arborescence du projet, ouvrez
Device Configuration en double-cliquant dessus.

1A Siemens - C:\Users\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens

Pro

3F THE] saveprojer 3 X 3= 5 X )& (M

| Devices

w | ] piab
B’ Add new device
5&, Devices & networks
~ [ PLC_1 [CPU 1212C DC/DCIDC]
. [D¥ Device configuration]

ect Edit View Insert Online Options Tools

%} Online & diagnostics

» gl Program blocks

Figure 7

Selon le matériel choisi (voir chapitre 3.3), passez au
module de terrain maitre I0-Link (topologie A : 4.3.1
Topologie A : module de terrain) ou a un module de
rack (par ex. SM1278, topologie B, 4.3.2 Topologie B :
module de rack)

4.3.1 Topologie A : Module de terrain

Assurez-vous que « Network view » est sélectionné
et développez le volet « Hardware Catalog »

JIA Siemens - C:\Users\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens\piab\piab

i i i > %
Project Edit View Insert Online Options Tools Totally In tad Aitomation

G Hsvepoea @ X B EX e ADGREGE PORTAL
piab » Devices & networks E
Devices & Topology view  [gh Network view |IIY Device view || |[e]
& =| 2 |5 Nework| £§ Connections * = g
[~] S
= »
v ] pisb & 3
I Add new device 8
g Devices & networks PLC 1 Es
~ [ pLC_1 [cPU 1212C DeDCIDC] Gaihzids e
IIY pevice configuration -
% onli s @l
» g Prog s o
» [ Technology objects. =
» i Extemal source fles =
» (@ PLCtags e
» [ PLC data types i
» (5 Watch and force tables =
18 onios bckrs g
B
3
2
3
& PLC alerm text lists
» [ Local modules [v]
» T Ungrouped devices vl (5] [100% Bl —y— 9 2
> | Details view |4 Properties  |*}Info &) | & Diagnostics | -

Mise en route

Utilisez la fonctionnalité de recherche du catalogue
pour trouver le maitre 10-Link. Dans cet exemple, le
TURCK TBEN-S2-4I0L sera ajouté au projet.

Options

(]

v Catalog

|TBEN |

I Filter Profile: | <All=
b Eﬂ PCsystems
b '_j Drives & starters
4 r_u Newwerk compeonents
» (il Detecting & Monitoring
» [ Distributed /0
» g Power supply and distribution
» g Field devices
~ [ Other field devices
» [ Additional Ethernet devices
v il PROFINETIO
» L Drives
] I-ﬂ Encoders
» [} Gateway
~ glo
~ [ Turck
- '_g Turck
v [ TBEN-S
Il ®ens2410
L '_i sensors
» _iji PROFIBUS DP

&
& &

I

4 Portal view

Figure 8 Figure 8 : Développer le volet du catalogue
matériel

Manuel piab.com

Figure 9 Trouver le maitre |0-Link.
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Mise en route

Faites glisser le maitre dans I’écran principal de la
vue réseau. Le résultat doit étre similaire a I'image
ci-dessous.

piab » Devices & networks - X

La ligne verte indique que la connexion PROFINET
entre I'API et le maitre IO-Link a été configurée.

piab » Devices & networks - 0 X

|§ Topology view I|EE!1 Network view I‘DT Device view |

‘5'? Topology view "Eg'ﬁ Network view ||ﬂ‘|' Device view |

g% Network| 33 Connmections |HMI connect [+] & 5

F% Network ¥ Connections [Hii connect [-] &' 4 2 10 system: PLC_1.PROFINET I0-System (100)
= PLC 1 L
PLC1 L CPU 1212C
CPU 1212C
PLC_1.PROFINET IO-Syste... —«—---11
| .
. - ]
i turck-then-s24... =
: TBEN-52-4/0L
turck-tben-s2-4._.. ]
TBEN-52-410L i PLC_1 s
Not assignad
[v]
| <[] (5] [100% B ¢ &
<Ju] [>][100% o oy @ Figure 12 Configuration d’une connexion
Figure 10 Ajout du maritre |IO-Link
4.3.2 Topologie B : Module de rack
Cliguez sur le lien « Not assigned » et sélectionnez A Devi t sélecti ‘ot
5o \ N . - « »
I'interface PROFINET a laquelle 'appareil est d§su|rez vouls qule ; EV'Cde esCset elc lonne €
. s s 3 « »
connecté. Dans cet exemple, 'API na qu’un seul eveloppez fe voie araware Latalog
port' TIA Siemens - C:Wsers\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens\piab\piab =L
Project Edit View Insert Online Options Tools ¥ Totaly Inteoeatad Antoration
4 S Esoveprojet @ X 1l X e AEHER PORTAL
i piab » PLC_1 [CPU 1212C DUDCIDC] — X
Devices [&¥ Topology view [ Network view _[II¥ Device view | e
3 £ =2 | d¢ [rcacruiziza EIEEPE Y =W g
]
turck-tben-s2-4.._ = e H g
&, Device.. A =l B
TBEN-52-410L S lmncas & B
PR S o, 2 ) e -
38 Comm. 103 102 101 1 2 3 =)
Select 10 controller ) oo | :
|PLC_1.PROFINET interface_1]| = IE
» [ Card Read.. ks bl
. . . s B
Figure 11 Sélectionner la commande d’E/S H
o
Ce processus prend plusieurs secondes. 5
v
< m > lm] [3] [100% W —y— @
> | Details view g Properties | %) Info )| .| Diagnostics
4 Portal view 0% fortrebon
Figure 13 Développer le volet du catalogue matériel dans
la vue du dispositif
Page 10/38 piab.com Manuel



Utilisez la fonctionnalité de recherche du catalogue
pour trouver le maitre I0-Link. Dans cet exemple, le

Siemens SM 1278 sera ajouté au projet.

Options

-
v | Catalog
[sm1278 | [k (it

¥ Filter  Profile: | <All>

» (@ cru
» [ Signal boards
» [ Communications boards
» [ Battery boards
» (@D
» (@ DQ
» (@ DIiDQ
» mA
» (@ AQ
» (g AllAQ
» [ Communications modules
~ @ Technology medules
» (il weighing modules
» (@ Condition Monitoring System
v [ 10 link master
~[@sm1278

» [ﬂ Power Signal Booster

Figure 14 Trouver le maitre |0-Link.

Manuel

Mise en route

La fenétre d’affichage du dispositif indique les
emplacements disponibles pour le module. Placez le
maitre IO-Link a 'emplacement 2 en le faisant glisser
depuis le catalogue matériel.

piab » PLC_1 [CPU 1212C DUDCTDC]

|¢.5 Topology view IH'! Network view “I]'[ Device view L

SR P Al I COR =

& [PLC_1[cPU1212(]

[2]
\ :
&
103 102 10 1 2 3
_0 MRS
7
v]
< J[m] [>] [100% B —v— 9

Figure 15 Emplacements disponibles

Le module est configuré a I'emplacement 2

piab » PLC_1 [CPU 1212C DU/DUDC]

|.-.5' Topology view ||ﬁ Network view Hﬂ" Device view L

IR -4l ¥ =gl

#f | PLC 1 [cPU 1212(]

=]
©” E

&

N ¥

& E
03 102 1 1 2 3
Rack_0

%
v
<[] [>][100% I %= u

Figure 16 Module en place
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Mise en route

4.4 Configuration des E/S

Il existe deux méthodes distinctes pour configurer
les entrées et les sorties du maitre I0-Link. Le
Siemens SM 1278 utilise I'outil de configuration de
port (S7-PCT). Les autres modules sont configurés
en attribuant un objet de configuration de port a un
emplacement. Pour le SM 1278 et les autres maitres
Siemens |10-Link, suivez la section 4.4.1
Configuration avec S7-PCT. Pour les maitres MURR,
BALLUFF et TURCK, référez-vous a la section 4.4.2
Configuration du dispositif 10-Link.

4.4.1 Configuration avec S7-PCT

Démarrez l'outil de configuration de port en cliquant
avec le bouton droit sur le maitre IO-Link dans la vue

du dispositif. Sélectionnez S7-PCT et cliquez sur
« Start ».

Le démarrage de I'application prend quelques
instants, puis la fenétre de I'image ci-dessous
s'affiche. Si c’est la premiere fois que vous travaillez
avec S7-PCT et le piCOMPACT, il est nécessaire
d’installer le fichier IODD. S’il est déja installé, cette
partie peut étre ignorée.

piab » PLC_1 [CPU 1212C DUDUDC]

|5.9 Topology view Hﬂh Network view

g+ [PciicPuiziag =R I PA == IO S

Rack_0

ey

ﬁf Device view L

=

I E

Start device tool [%

= Select tool or access point
4

Change device

X cut
25| Copy
fﬂ Paste

¥ Delete

Compile
Download to device

<[] [>][100% | & Goonline
Figure 17 Figure 17 : Démarrer I'outil

Si aucune interface n'a encore été sélectionnée, la
fenétre « Set interface » demande de confirmer la

connexion. Cette étape n’est pas essentielle pour la

partie configuration.

Start device tool...

Ctri+X
Ctrl+C
Ctri+V

Del

Provides the configuration for I0-Link devices.

»

: [

Ctrl+K

Set interface X
Set interface for PLC_1
Type ofthe PGIFC interface:
PGIPCinterface: Rl PLCSIM [~| @<
Connection to interfacelsubnet [ | b | @
st gatewsy [ |‘| @
| oK || cancel |

Figure 18 Définir I'interface

Page 12/38
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4.4.1.1 Installation de I'TODD
Choisissez « Options », puis « Import IODD ».

#1 SIMATIC S7-PCT - PLC_1 SEX
File Edit View Device | Options | Help 10-Link
*d X & Port Configuration Tool
-0 i 1 10DD Vendor List... T T
T WSS} Expor Cotaog Search
Import Catlog Ted search =
| (e wr
Profle: [V10and V1.1 5
» [0 Lk V10
» [@OLk VI

Column Filter
Pot_Atosense Mode Name. 10-Link Ven
[0 |Deactivated
O |Desctvated
[0 |Deactivated
O |Deactvated

1
2
3

[ K KA 3

4

petails

‘Vendor Name: I

Vendor URL: [

Figure 19 Importer le IODD

Dans la fenétre qui s’'ouvre ensuite, cliquez sur le
bouton « Browse ».

Import I0DD Files X

Select the directory of I0DD files: | ][ Browse. |
Show warnings for: User ~
10DD Files
Selected  10DD Fle Name Vendor Name Device ID Device Famiy Device Nan|
< >
Select All | Deselect All - Downlosd IODDs from Internet with I0DDfinder
Import Close Help

Figure 20 Rechercher le IODD

Dans le navigateur de fichiers, accedez au dossier
IODD du package de téléchargement et sélectionnez
le fichier IODD xml. Cliquez sur « Open ».

Import 10-Link Device X
<« b « Siemens » V1.0 > 10DD v O Search |ODD y:l
Organize v New folder =+ @ e

Name Date modified Type

[T piab-picOMPACT235-20190620-10DD1.1.xml | 20-6-2019 10:20 XML Document

TR LG L

€
"
v

File name: |piab-piCOMPACT235-20190620-E( v‘ 10DD Files (*IODD*xml;*IODD*, ~

Figure 21 Sélectionner le IODD

Manuel piab.com

Mise en route

Le fichier IODD est maintenant sélectionné dans la
fenétre d’importation. Cliquez sur « Import ».

Import I0DD Files X

Select the directory of I0DD files: ‘C:\Um\gvmderl‘ui!\De&k(up\ﬁd:\Rdﬁse\SmmsWl ONODD ‘ | Browse.. |
Show warnings for: User v
I0ODD Files

Scected  IODDFe Name _ Vendor Name Device ID Devios Fay Device Ner]

L] piab-pICOMPACT23S... | piab

pICOMPACT23 SMA .. |piCOMPACT:

< >
SelectAll | DeselectAll | Downlosd IODDs from Internet with I0DDfinder

Cose || Helo

Figure 22 Importer

Le processus d'importation prend un certain temps.
Une fois terminé, la colonne d’état doit indiquer :
« Successfully imported ». Fermez la fenétre.

Import I0DD Files b

Select the directory of IODD files: ‘C:\Um\gvmdemhi:\DeMap\Pid:\Rdease\Ehemenn\V'I U\IO[I Browse...
Show warnings for: User v

I0DD Files

Device Family Device Name Version Device Details Status
pICOMPACT23 SMA... |piCOMPACT23 SMA... | 2013-06-201 Successfully imported
< >
SelectAll || Deselect &l Dowrload I0DDs from Infernet with 10DDfinder
Fls

Figure 23 Importation réussie
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Mise en route

4.4.2 Configuration du dispositif IO-Link

Une fois le fichier IODD installé, naviguez jusqu’au
dispositif dans le catalogue 10-Link et faites-le
glisser sur 'emplacement approprié.

#: SIMATIC S7-PCT - PLC_1 -ox
Fle Edt View Device Options Help 10-Link
'Hiad X=-x EOGR ¥ B Port Configuration Tool
v pict [ Addeses Sas @M Commance s TX
(St 21SM 12781 Search
Aol Master Tnfo
Text search v
Product Name [SW 1278 10-Link Master V2.1 —_—
[ er ] | wt|mt
Article Number. [6ES7 2784BD32-0XB0 |
Profle: [V1.0and V1.1 v
» (@10 Lk v10
~[m o ukvii
~Tm P8 AB
port Info BRF,.COMPACT23 SMART Seres
Column Fiter
» [ SIEVENS G
Pot Atosense Mode Name 10-Lik Ve, » (8 STANDARD
1 O |Deactivated |~
2 [0 |Deactivated v
3 O |Deactivated |v
4 O |Deactvated v
petails
Vendor Name: [
Vendor URL: [
Device Name: [
Desciption
< >

STEP 7

Figure 24 Faire glisser le dispositif |0-Link

Passez a I'onglet « Addresses » dans la fenétre
principale, puis assurez-vous que la case « Show PLC
addresses » est cochée. Notez les adresses « Input
Start » et « Output Start ». Dans ce cas, elles sont
toutes les deux a 8.0.

Les adresses d’entrée et de sortie seront utilisées
dans le chapitre 6.2 E/S de processus piCOMPACT.

#5 SIMATIC S7-PCT - PLC_1

Fie Edt View Deice Options Help 10-Link
*Hd @ X x EEER ¥ e Port Configuration Tool
E ) s ~
» 1 [Siot 2] SM 1278_1 | Search
WAL oper
Text search v
Sl £ ElronCimtie L [wfmr
| Profle: [V10and V1.1 v
» (@0 Lk V1.0 -
Pack Byte) | | _Pock (8 TRV H v
Device -
Port Info
Pot Input tat input End Length Output Stat  Output End  Length
v o Jer e o o7 168
B
3
f
Structure of Process Data Unknown
A Poris Pot_ Name Data Type Product Name: [Vaccuum Bector
e T —
v | Firmware Rev. v
< > £ >

Figure 25 Noter les adresses
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Enfin, cliquez sur le x dans le coin supérieur droit
pour quitter l'outil. Cliquez sur Yes pour accepter les
modifications.

SIMATIC S7-PCT (1:145) X

Do you want to save changes on 'PLC_1'?

Yes Ne Cancel

——
Figure 26 Accepter les modifications

4.4.3 Objet de configuration de port

Dans I'’écran « Devices & networks », double-cliquez
sur le maitre de champ 10-link qui doit étre configureé.
Cet exemple montre les trois types différents testés
pour le développement du logiciel d’exemple. Le
manuel montre la configuration du maitre TURCK. Le
processus est en grande partie le méme pour les
autres fournisseurs. Reportez-vous au tableau plus
loin dans ce chapitre pour connaitre les différences.

piab » Devices & networks - 2EX
‘E Topology view Hﬂh Network view j Device view 1
% Network| 1 Connections [Aiconnection || 1 58 tH[[H] Qs =)

-
pLc_ =
cruanc

FHAE_T t
turcken-s24 BNIPNTS0B10S_. IMPACTS? k
reewsz-voL = o mreseion | S ssian wracrs.. | IMEER ]
P o e 1 nes RZ
v
<[ w ] [3][75% = B s

Figure 27 Double-cliquer sur le maitre de champ |0-Link
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Mise en route

Ouvrez le catalogue matériel s’il n'est pas encore
développé, puis accédez aux dossiers « Module » et
« Port configuration generic ». Remarque : il s'agit de
la structure de dossiers du maitre TURCK. Le
tableau de la page suivante affiche les dossiers de
tous les maitres couverts.
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Figure 28 Parcourir le catalogue matériel

Igﬁg turck-tben-s...
=

Le piCOMPACT23 SMART dispose de 5 octets de
données d’entrée et de 2 octets de données de
sortie. |l s'agit des configurations de port les plus

proches.
TURCK BALLUFF MURR
Dossier Options
Options Options .
F - v I Catalog
v Catalog ] Gatalog ot ]
Hm |m ||@ |@ [ Filter Profile: | <All> - @—]
M Filter Profile: | <All = [ﬁ,] 6 Filter Pricie: “ ] » [ Hesd module 2]
» [l Head mod \e- [ 'If_lr- Head module (A » [ Module
ul | ¥ fem =
oF — « | Module '__—ﬂ Submodules
o't'rc' «| @ 10-Link basic modules w [ Device
[. ‘O.Lgink .Eve.n!r [. IOL_liO_01/01 byte » [ Diagnostic modules
Il vodule ,mu: [l 1oL_tio_o2i02 byte A » [ 10-Link input 1
B I oL ooz e - ~[@ ok npusip]
w|_ij) Port configura tion generic = =
= [l 1oL_tio_o2i08 Byte Il ioL_iio_2i 2 Byte
2 o - B Tl i e
Figure 29 Configuration de port Figure 30 Modules de base Figure 31 Entrée/Sortie I0-Link
générique 10-Link
Référence | ENTREE 4 MOTS/SORTIE 1 MOT IOL_I/O_08/02 octets IOL_I/O_8/ 2 octets
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Mise en route

Faites glisser I'objet de configuration approprié vers
le port. La fenétre d’apercu du dispositif indique
quels emplacements sont valides.
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Figure 32 Faire glisser I'objet vers le port

Lorsque le port est configuré, une plage d’'adresses
lui est attribuée. Notez I'adresse d’entrée et de
sortie. |l est possible de modifier les adresses si
nécessaire, mais cela n'est pas couvert dans ce

manuel.
Device overview
¥ - Module Rack Slot | address | Q address | Type
¥ turck-tbens2-dicl 0 ] TBEN-52-4I0L
» PNHO ] 0x1 turck-thens2-...
Basic_1 ] Basic 1.4 1.2 Basic
L IN 4 WORD/OUT1 ... 1@ 10-Link Port 1 132..139 64..65 IN 4 WORDIOU...
o 10-Link Port 2
(1] 10-Link Port 3
o 10-Link Port 4
0 Diagnostics
- IO-Link Events_1 0 lo-Link Events  68..131 10-Link Events
= o Module status
s
(<] W ] >

Figure 33 Noter les adresses

La configuration matérielle est terminée.
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Importer une bibliothéque

5. Importer une bibliothéque

Le package de téléchargement est fourni avec une
bibliotheque contenant tous les modules logiciels
pour communiquer avec le piCOMPACT23 SMART.
Les conditions préalables pour démarrer le
processus d’'importation sont les suivantes :

e Un projet nouveau ou existant est ouvert.

e Le matériel est configuré avec un processeur
Siemens $7-1200 ou S7-1500.

e Au moins un maitre IO-Link est entierement
configuré dans la configuration matérielle.

Ouvrez la fenétre Libraries en cliquant sur I'onglet
Libraries a droite de I'écran. Cliquez ensuite sur le
bouton « Open library » & dans le volet « Global
libraries ».

1A Siemens - C:\Users\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens\piab\piab

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

g X Totally Integrated Automation
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=
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D_LJ,J Project library =
4
2
3
w

1

+ | Global libraries

FlHuve CHIEE
» LL] Buttons-and-Switches

» Ll Long Functions

» LUl Monitoring-and-control-objects

» |_J Documentation templates

%1} Info Hﬂ Diagnostics

| Properties
{ Portal view |2 Overview |

Figure 34 Ouuvrir la fenétre des bibliotheques

> |Info (Global libraries)

Accédez ensuite a la bibliothéque dans Library >
piab V15.1 > piab V15.1.ai15.1. Voir I'image a la page
suivante.
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Importer une bibliothéque

La bibliotheque peut étre ouverte en mode lecture
seule. Cliquez sur « Open » pour importer la
bibliotheque dans le portail TIA.

Figure 35 Parcourir la bibliotheque

La bibliothéque est ajoutée a la fenétre Global
libraries. Ouvrez le dossier « Types » et faites glisser
« piCOMPACT23 SMART » dans le dossier « Program
blocks » du projet.
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Figure 36 Faire glisser les types dans le projet
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Importer une bibliothéque

Les blocs sont maintenant importés dans le projet.
Notez que le dossier « Data Types » a été déplacé
vers le sous-dossier « PLC data types » du projet.
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Figure 37 Blocs importés

La bibliotheque comprend également un bloc de
base de données d’instance pour le FB piCOMPACT_
MESSAGING avec des valeurs de configuration
importantes définies par défaut, ainsi qu’'un exemple
de base de données avec les données IODD. Ouvrez
le dossier « Master copies » dans le volet « Global
libraries » et faites glisser les blocs suivants dans le
dossier « Program blocks » :

o IDB_piCOMPACT_MESSAGING
e |ODD

JIA Siemens - C:WUsers\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens\piab\piab
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Figure 38 Importer des bases de données de copies
maitres
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Importer une bibliothéque

Enfin, un exemple de tableau de libellés est inclus.
Faites glisser le tableau de libellés piCOMPACT23
SMART du dossier de la bibliothéque « Master
copies » dans le répertoire « PLC Tags ».
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Figure 39 Importer le tableau des libellés

Le processus d'importation est terminé.
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6. Configuration

Les conditions préalables pour effectuer cette étape
du manuel sont les suivantes :

e Un projet nouveau ou existant est ouvert.

e Le matériel est configuré avec un processeur
Siemens S$7-1200 ou S7-1500.

e Au moins un maitre IO-Link est entierement
configuré dans la configuration matérielle.

e |a bibliotheque piab piCOMPACT23 SMART est
importée et ajoutée au projet.

Cet exemple appellera les blocs dans le balayage du
programme principal (OB1). Selon les préférences, ils
peuvent étre appelés comme faisant partie d’'une
autre partie du programme. Lutilisation
d’interruptions cycliques avec des cycles inférieurs a
10 ms ou supérieurs a 500 ms est déconseillée, car
cela pourrait influencer le comportement du code ou
ralentir inutilement I'’API.

6.1 piCOMPACT_MESSAGING

Ouvrez OB et faites glisser le FB piCOMPACT_
MESSAGING vers le réseau 1.
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Figure 40 Faire glisser le bloc dans le réseau 1

Manuel piab.com

Configuration

Lorsque vous étes invité(e) a saisir le bloc de
données dans la fenétre des options d’appel, cliquez
sur le bouton déroulant et sélectionnez IDB_
piCOMPACT_MESSAGING.
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Figure 41 Sélectionner le bloc de données d’instance

Lors de la création d’une nouvelle instance du bloc
pICOMPACT_MESSAGING, il est important de créer
une copie de la base de données d’instance fournie,
car elle dispose de paramétres importants
préprogrammés par défaut. Une autre méthode
consiste a utiliser la fonctionnalité d’initialisation du
bloc fonctionnel en créant un front montant a
I'entrée INIT. Pour plus d’informations, voir 'annexe.
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Ensuite, reliez les libellés dans le tableau ci-dessous
aux entrées et sorties du bloc :

Référence Type de données Libellé/Valeur Remarque
iID HW_SUBMODULE Identifiant matériel du maitre Voir 6.1.1 Recherche de I'identifiant
|O-Link matériel
IVENDOR_ID DINT Code de point d’accés client Voir 6.1.2 Code de point d’acces
fournisseur client fournisseur
iPORT INT Numéro de port sur le maitre |O-
Link
iQRESET BOOL En option Peut étre basculé dans la base de
données d’instance ou le tableau de
surveillance
INIT BOOL En option Se reporter a I'annexe.
iqlODD IODD piCOMPACT23 SMART | IODD. piCOMPACT_01
gDONE_VALID BOOL En option Peut étre surveillé dans la base de
qBUSY BOOL données d’instance ou le tableau de
surveillance.
gSTATUS STRING
gERROR BOOL
gERROR_TEXT BOOL

Une fois terminé, le bloc doit ressembler a I'image

ci-dessous.

%DB3
"IDB_
PICOMPACT_
MESSAGING
UWBIA
"piICOMPACT_MESSAGING™

EN ENO
falze — iINIT QDONE_VALID —ifal: =
Blse
277 qBUSY —=ice
“turck-tben-s2- qQSTATUS —
4iol~Basic_1" —fip QERROR —if3l:2
251 =3 i\VENDOR_ID QERROR_TEXT —
~ iPORT
false = iQRESET
*loDD".
PICOMPACT_01 — jqiODD

Figure 42 Bloc configuré
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6.1.1 Recherche de I'identifiant matériel

Ouvrez la fenétre « Device Configuration » et
double-cliquez sur le maitre 10-Link pour ouvrir sa
vue du dispositif. Accédez ensuite a « System
constants » dans la fenétre des propriétés. Sile nom
du module n'a pas été modifié pendant la
configuration, les noms des libellés appropriés sont
répertoriés dans le tableau ci-dessous.
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&8 turck-then-s2-4iol~PN10~Port_1 Hw_Interface 274 PECY o

8 turcktben-s2<4iol-PN1O~Port_2 Hw_Interface 275 PLC_1 g_

B turck-then-s2-<4iol-PN-H0 Hw_Interface 273 PLC A 2
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Figure 43 Libellé Hw_SubModule pour Turck-TBEN-S2-
4/0L

Remarque !

Le numéro d’identification du matériel est
généré automatiquement. Les valeurs
dans un nouveau projet peuvent ne pas
étre les mémes que celles dans ce manuel.

Reportez-vous au manuel OEM ou a
I'assistance technique lorsque vous
utilisez un maftre qui n'est pas répertorié
dans ce tableau.

Dispositif Nom

Siemens SM 1278 Local~SM_1278 1

MURR PN DIO14 DIO2/I0L2 M12L 4P IMPACT67~I0-Link_master_1

BALLUFF BNI EIP-508-105-2015 BNIPNT5081052015~BNI_PNT-508-105-2015_1
TURCK TBEN-S2-4/0L turck-tben-s2-4iol~Basic_1
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6.1.2 Code de point d’acces client

fournisseur

Lidentifiant du fournisseur (ou point d’'acces client)
est utilisé par le maitre |O-Link pour reconnaitre les
télégrammes de messagerie |IO-Link. Il existe une
certaine diversité dans le choix des codes utilisés
par les différents fournisseurs. Le tableau ci-dessous
répertorie les points d'acces client (Client Access
Point, CAP) pour le matériel qui a été testé avec le

code d’exemple.

Remarque !

Reportez-vous au manuel OEM ou au
service technique lorsque vous utilisez un
maitre IO-Link de marque différente.

Fournisseur IDENTIFIANT CAP
Siemens 227

TURCK 251

BALLUFF 255

MURR

6.2 E/S de processus piCOMPACT

Ouvrez OB et faites glisser le FB piCOMPACT_
PROCESS_IO vers le réseau 2.

JiA Siemens - C:WUsers\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens\piab\piab

Project Edit View Insert Online Options

Tools

Gf (Y B saveprojet 3 X = = X D =: 5 MG A & Goonline ¥ Goofiline  Fy [

| Devices

Wrdow StElp " Totally Integrated Automation

..ample » PLC_1 [CPU 1212C DUDUDC] » Program blocks * Main [OB1] — @ WX

PORTAL

= 7] Sample
“" Add new device
a‘i}h Devices & networks
~ [@ PLC_1 [cPU 1212€ DODC/DE]
Y Device configuration
9. Online & diagnostics
> 'j‘. Program blocks
ﬁ Add new bleck
& Main [OB1]
@ IDB_piCOMPACT_MESSAGING [DB3]
@ 'oDD [DB1]
¥ [£z] piICOMPACT23 SMART
= [&] Function Blocks
= pICOMPACT_MESSAGING [F..

Wi F s L EREPDBrarEEw 6 eae o

" [ picomPACT_PROCESS_IO IF...

w (%] Functions

» ' System blocks
» [ Technology objects
» External source files
» L@ PLCtags
~ g PLC data types

ke

<] [T

4 FC_INIT_PICOMPACT_IODD [...

vl
5]

HF HiF == {1 = 2

w Block title: *Main Program Sweep (Cycle)”

b Network 1:

¥  Network 2:

suopnsu|

Bunse |

syse) @il”

<

< [T > [100%

sapeiqr |

> | Details view
4 Portal view 22 Overview | main (081

Figure 44 Faire glisser le bloc dans le réseau 2
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Configuration

Attribuez un nom unigue a la base de données

d’instance.
Call options P
Data block

H Name IDB_piCOMPACT_PROCESS_IO
B | tumber

Single :

instance O e
() Automatic

Ifyou call the function block a5 a single instance, the function
block saves its data in its own instance data block.

more...

[—-0!&—” Cancel
e e e e e
Figure 45 Nommer la base de données d’instance

Le bloc est ajouté au réseau. Il a besoin des libellés
d’état (entrée) et de commande (sortie) pour I'unité
de vide. Le tableau ci-dessous décrit les E/S. Les
libellés grisés sont facultatifs.

%WBe2
*IDB_
PICOMPACT.
PROCESS_IO"

TFB314
“piCOMPACT_PROCESS_IO"
EN ENO

. —{iPDI qPDO|— -
3lse —iGrip qStateName |—
falze —iBlowOff
f3l:e —iDisableES
false = iDisableATBO
faloe —liDisableACM

iVacuumOnCo
faloe ——dmplement

flse —diSelfCheck

se —liCalibration
iResetSelfCheck
Gloe —dParam

Figure 46 Bloc ajoute au réseau 2

Nom Type de données Description

iPDI piCOMPACT_PDI Entrées de données de processus

iGrip BOOL Commande d’application du vide

iBlowOff BOOL Libérer le vide

iDisableES BOOL Désactiver 'économie d’énergie
iDisableATBO BOOL Désactiver le contre-soufflage automatique.
iDisableACM BOOL Désactiver le contrdle automatique des conditions.
iVacuumComplement BOOL Régler le bit du complément de vide.
iSelfCheck BOOL Exécuter I'auto-vérification.

iCalibration BOOL Exécuter I'étalonnage

iResetSelfCheckParam BOOL Réinitialiser les parametres d’auto-vérification
qPDO piCOMPACT_PDO Sorties de données de processus
gStateName STRING Etat de I'unité de vide
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Configuration

Les adresses des libellés piCOMPACT_PDI et

_PDO

doivent étre ajustées a celles utilisées dans le

matériel configuré. Utilisez les adresses confi
dans le chapitre 4.4 Configuration des E/S et

gurées

saisissez-les dans le tableau des libellés APl « piab ».

Sample » Ungrouped devices » turck-tben-s2-diol [TBEN-S2-410L]

‘E Topology view i‘d‘ﬁ Network view WT Device view ‘

Window  Help

Totally Integrated Automation
(2 PO

RTAL

— |2 W X [Release\Siemens\V1.0\5amplelSample -0OX

d¢ [turcktbenzoaiol MBENS2 ] @l * o

Rack Slot
o

Iaddress |Q addr...

2 B
;‘

ﬁm;maj444444?!immHEwWMWQMemm

|@Tags |E User constants

ox1
— Bi
- NORD_1 10-din...

0
o
o 1.2
(]
- (] 10-din...
0
o
o
(]
0

1

[68] 75 65
10-Lin..

10-Lin.

DelRTRTR TR

Diagn..
10-Lin...
Modu...

i <
o

[< ][] Bl —%— [2]

» g PLC data types

34 Watch and force tables
[ig) Online backups

» (5 Traces

[i§ Device proxydata
Program info
PLC alarm text lists
» [ Local modules
» [ Distributed 110
» i Ungrouped devices
» 5 Security settings 3

o Bw e
piab
Name
40 » PumpOiStatus
@ » PumpOicControl

1

<]

Data type
*piCOMPACT_P..
“PICOMPACT_P;

Retain  Acces.. Writa...

=]
]

E®

] ]

=

> | Details view

&Y

Properties [’} Info i) | % Diagnosties |

=3 Ovenview

4 Portal view

| wein (081) | 25 pieb

E] turck-the. .

- e e

Figure 47 Configurer les adresses de libellé

Ensuite, faites glisser les libellés dans OBl et
connectez-les au bloc fonctionnel.

syse il

seueIqn E'H

4 Portal view =3 Ovenview

| wein 0B1)

| B

Figure 48 Connecter les libellés
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\ReleaselSiemens\V1.0\SampletSample =ap
a1 Tags ‘ @ User constants (e e ifisip Totally Integrated Automation
— |2 SME B R cooniine F Gooffine | fip [A° PORTAL
=

Sample » PLC_1[CPU 1212C DI DC] » Program blocks » Main [OB1] - EX

Data type Address Retain | Acces... |Writa. E
1 » Pump01Status *piCOMPACT_P... %I68.0 =) =] & a— — [ 2 5 kot g [im]|[37] G 1 s

, a3 =P, = ¢ @@ =iw &8 3 G= = g 3
2 % » Pump01Control . [F]] %Q64.0 = ~ =] SR ~ B= E]g s ‘—HL‘ ba & 6= é
3 e v & 2
s
b -0 - a
A. =
R
wWwe2 =
*IDB_ 2
\ PICOMPACT_ g
\ PROCESS_IO* e
WB314 -
“PICOMPACT_PROCESS_IO" e
EN ENO ;
P68 0 PIQ640 &
[FPumpoistatus ] iepi qPDO — [FumpoT Contror | i
falze = iGrip qStateName = L
alze — iBlowOfft =
alse — iDisableES s
1 — iDisableATEO g
=1-t — IDisableACM

iVacuumonCo i

= — mplement —

— iselfCheck
alze — icalibration
[<] ] B iReseteliCheck
? W Lot moouies & —Param
» [ Distributed 0
» ' Ungrouped devices v
» 5 Securitysettings [w [100% [~]
> | Details view |cl Properties |4} Info i) | %l Diagnostics
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6.3 Telécharger le logiciel

Maintenant que le matériel et le logiciel ont été

configurés, ils peuvent étre téléch

argés sur I'APL.

Si un maitre Siemens |O-Link est utilisé et a été
configuré avec S7-PCT (voir 4.4.1 Configuration avec
S7-PCT), suivez les étapes supplémentaires de la
section 6.3.1 Télécharger la configuration S7-PCT.

Cliguez avec le bouton droit de la souris sur I'API
dans l'arborescence du projet et sélectionnez

« Download to device > Hardware
changes) »

TIA Siemens

and software (only

- C:WUsers\gvandersluijs\Desktop\Piab\Release\Siemens\V1.0\Sample\Sample

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

S i Hlsoveproject @ X 32 = X 02 G M B R F coonline F coofiiine gz [B°

Totally Integrated Automation
PO

RTAL

Project tree m 4
Devices

== . oa ta alues as actual va
» =@ Secun v
- i Copy snapshots to start values >

> | Details view| z 2
B startsimulation Curl+ShiftsX
QIQ Compare 3

Figure 49 Télécharger le logiciel
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EHR|d s, =AE08 SB[ @ B@B ¢=12" 3 |3
o
- =
] a
T g -3
~ ] Sample N _1‘ ]
B Add new device =i e T | I
gﬂh Devices & networks [~ )=
'['i el Change device 1 2 %
TIY Devic 2€ Crossreferences F11 -
4 Onlin Open | Call structure AT 2
» \; Progr Openin W editor ssignment list 5_I10° | 2
= r_* Techt Open block/PLC data type.. F7 W, Update program - ||
’ :‘fj Extery )( N i I- &) Print._ Ctrl+P OCESS_fo" 3__"
v ia PI'-C ta %] Copy Cerlec 2\ Print preview... ENO 2
% cf 0§ Paste tr =
?‘L';m Del Del e 'P;D“glc trol® |
um; ontro
X Delete = [=» Export medule labeling strips... 9ca0 E ]
2 0Dd Rename F2 |= gStateName =W
wl o @ Properties... Alt+Enter E
- _l‘“ P & Go to topology view & Frop g
2 =4 pias i Go to network view ]
» [ watch 8’
i Compile » ®
» &y Onlin .
» [ Trace Download to device » |Hardwar= and software (only changes) L4
’ '_. Devi Backup from online device Hardware configuration 4]
: Vi
: Pe b & Go online Ctrlsi software (only changes)
S Togr ¥ Go offine Ctrl+M Software (all)
rﬂ L Y Online & diagnostics Ctrl+D
» [ Local| —
rm o RS e
» @ Distri ﬁ; N
» I ungroupl - . =
L i [100% el

roperties

|4 info | & Diagnostics
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Configuration

6.3.1 Télécharger la configuration S7-PCT

Ouvrez S7-PCT en cliguant avec le bouton droit sur
le maitre 10-Link dans la vue du dispositif « Devices
and networks » et en sélectionnant « Start device
tool ». Assurez-vous que le matériel est sous tension
et connecté. Lorsque 'outil a démarré, cliquez sur

« Load with Devices » dans le menu supérieur.

2 O Deactivated |
| | = ]
3 [0 |Deactivated v |
|4

[J  |Deactivated |v|

Details

File Edit View Device Options Help 10-Link
'Hia X==x NEER & Port Configuration Tool
Poris | Adcresses_Statis &M Commands ~Jetes  &x|
Search
General Maste 0
Text search v
Product Name  SM 1278 I0-Link Master V2.1 [
[ N | | Wl Wt
Article Number: [6ES7 278-4BD32-0xB0 |
Profile: |V1.0and V1.1 b
~ [ 10 Link V1.1 A
~ (@ PIAB AB
~ [l GiCOMPACT23 SMART Series
Port Info
. 2 e cirrare as "
. Column Filter Device 7
Pot Autosense Mode Name 10-Link Version |

1 B U voccuun Bector Vi T

N
[N

N

Figure 50 Charger avec des appareils

Le processus prend plusieurs secondes. Une fois
terming, I'outil peut étre fermé.

#lr SIMATIC S7-PCT - PLC_PIAB
File Edit View Device Options Help

*Heoa ¥=kx NEER ke

Vendor Name: EP!AB AB
Vendor URL: fawww pizb com
< > < >

Unknown

Product Name:  [Vocowm Bector
Product Text: Standard product
v || Firmware Rev.: v

< >

10-Link
Port Configuration Tool

Pots  Addresses Status 18M  Commands

General Master Info

Froduct Name Ism 1278 10-Link Master V2.1

Article Number: |6ES? 278-4BD32-0XB0

Comment:

Port Info

Column Filter

|Fm‘t Autosense  Mode

~fewes . &EX|
Search
Text search

Profile: \V1.0and V1.1

» (@10 Lirk V10
» [ 10 Link V1.1

<

Figure 51 Téléchargement de la configuration
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piab.com

Manuel



Utildisation

7. Utilisation

Aprées avoir téléechargé le code, il est possible de
démarrer la communication avec I'unité de vide
piCOMPACT.

7.1 Messagerie PICOMPACT

Ouvrez le bloc de données IODD dans le dossier

« Program blocks », puis développez le membre

« piICOMPACT_O01 ». Il contient les données de 'unité.
Chaque élément est contenu dans une structure qui
a:

e Une commande de lecture.

e Une commande d’écriture (uniquement si
'élément est en lecture/écriture).

e La valeur.

Assurez-vous qu’'une connexion en ligne est établie
et cliquez sur le bouton « Monitor all » == |

14 Siemens - C:\WUsers\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens\piab\piab

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
5F ({ B saveproject @ X g X = 5 MG R & Goonline g¥ Gooffline g7 [A E PORTAL
Sample » PLC_1 [CPU 1212C DUDUDC] » Program blocks » 10DD [DB1]
L . - -
= = i, B E Keep actual values [gg Snapshot .ﬂ- . Copysnapshots tostartvalues g (. Load startvalues as actualvalues L2 :". =
100D -
Name Data type Start value Retzin Accessiblef... Writa... Visiblein .. Setpeint Comment F—
1 4 ~ Static ;I,‘_J
2 @ = |~ picompacT 01 *pICOMPACT23 SM... M =l [~ =2l M PICOMPACT23 SMA... =
3 4@ =|v vendorName Struct V] vl v ‘endor name S
4 @ = read Bool o ™ ] ] mr ToRed |
5 |4m s value String[4] Fia | ™ ] ] endor = . )
6 4 = )} vendorText Struct El @ @
7 < = ) productName Struct \E @ \E] o
& 4@ = » productiD Struct v v [v] Pro
g €@ = » productTex Struct 2 v [w) Pre
0 a = } serialNumber Struct ] =] )
11 @ = » hardwareRevision Struct W ] = H
12 40 = » firmwareRevision  Struct [w] ] =] Fir
13 4@ = » applicationSpecifi.. Struct 4 v| ™ T
14 g1 =} productOrderingC... Struct ™ ] ]
15 41 = » productionDate Struct @ @ E‘
16 €@ = » vacuumCycleCoun... Struct ] V) =2}
17 €@ = » vacuumCycleCoun... Struct 2 v vl
18 40 = » undervoltageDete.. Struct v [v] vl
19 4@ = ) systemVoltageleg Struct @ ‘ZI @
20 @ = ) maxmumVoltage.. Struct @ [v] E]
21 €0 = » minimumVoltage.. Struct v v ]
2@ = b systemVoltage Struct 2 v ]
2 |€|‘]‘ = )} shortTermMaximu... Struct \E\ @ E]
< i

€ Properties ﬂ"jklnfo HE Diagnostics
4 Portal view 2 oveview | @ 1000 (0B1) v Connected to

Figure 52 Contréler les libellés IODD
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Utilisation

En basculant entre les libellés « read » et « write »,
les parameétres de la pompe a vide peuvent étre lus
et écrits. Si une valeur est en lecture seule, elle
n‘aura pas le libellé « write ». Dans I'exemple ci-
dessous, le nom du fournisseur est en cours de
lecture :

14 Siemens - C:\Users\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens\piab\piab
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help =
S soveproiect @ X B 2 X ©O: s 3 MG E R F coonline ¥ Gooffine fp [
L Sample » PLC_1 [CPU 1212CDUDUDC] » Program blocks » 10DD [DB1]

¢ 2¢ B, @ B °7 Keepactualvalues [gg Snapshot | M cCopysnapshots tostartvalues [ & Loads
10DD

| Name | Data type start value Monitor value Retain Accessible f...
i1 4m ~ Static [
|2 @ = ~ picomracT o “piCOMPACT23 SM... (=] [~

3 a = ¥ vendorName Struct
1 |a s read Bool ) [se ]
5 = value String[4] Piab' = C
6 4@ = » vendorfext struct ™
17 @ = » productName Struct
(8 @ = » productiD Struct
|3 @ = » productText Struct
|10 @ = » serialNumber Struct
na ® > hardwareRevision  Struct
12 4@ = ) firmwareRevision Struct
134 = » applicationSpecifi. Struct
144 = » productOrderingC... Struct
154 = » productionDate  Struct
16 4@ = » vacuumCyleCoun... Struct ™
17 4@ = » vacuumCycleCoun... Struct B
18 40 = » underVoltageDete... Struct
1940 = » systemVoltagelog Struct
20 4@ = » maximumvohage.. Struct 1}
21 4@ = » minimumVoltage.. Struct ] ]
2@ = ) sytemVoltage Struct
= » shortTermMeximu... Struct

T4, Siemens - C:\Users\Piab\Desktop\Piab\PLC\Siemens\piabpiab
Project Edit View Insert Online Options Teols Window Help

7 T
5 (Y seveproiecr 2] X % T X0t (it 5 M G B @ | cooniine ¥ Goottine | fr I8

2 55 B, @ = 7 Keepactualvalues [gg Snapshot ™ ™ Copysnapshots tostartvalues [ @ Loads

10DD

. Name Dt type stertvalue | Monitor value [Rewin  Accessiblef... |

@~ swatic I

€ = v piCOMPACTO1 *ICOMPACT23 SM... (=]

@ = v vendorName Struct

a = read Bool 0 [sE |

a = value String[4] Piab' [Feb ] ]

€@ = » vendorext Struct

4 = » productName Struct

4@ = » productiD Struct 2]

4@ = » productText Struct ]
1040 = » serialNumber Struct
11 4@ = » hardwareRevision Struct v
12 40 = » fimwareRevision  Struct C 2}
124@ = » spplicationSpecifi.. Struct C
14 4@ = » productOrderingC... Struct
15 4@ = » productionDate Struct = ]
16 @ = » vacuumCycleCoun... Struct [ v
17 @ = » vacuumCycleCoun... Struct -
1840 = » undervoltageDete... Struct [
19 4@ = » systemVoltagelog Struct [
20 4@ = » maxmumVoltage.. Struct
21 @ = » minimumvoltage... Struct = ]
22@ = ) systemVoltage Struct
23 Iﬂl = ) shortTermMeximu... Struct

< il

Figure 54 Lecture du nom du fournisseur
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Lors de I'écriture d’une valeur, le logiciel vérifie la
valeur minimale et la valeur maximale

Par exemple, ici, « Part present vacuum level
setpoint » est réglé sur 101.

SamplelPLC_1 [CPU 1212C DCDCIDC]Program blocksUODD [DB1]
g L, § E' Keepactualvalues [gg Snapshot % 48 * =
IoDD
. Name |Detaty... Sts.. Monitorvalue Retsin Accessi.. |
31 @ = b blowOffype Struct A
32 4@ = b vacuumControlTy.. Struct B
33 40 = » s1_FeedbackSigna.. Struct
34 4@ = » systemPressureUnit Struct
35 @ = » selfadhesionControl Struct
36 €@ = » enableCompleme.. Struct =
37 @ = b 10_LinkvsStdiO Struct 2]
38 4@ = » blowOfiControlType Struct
39 @ = » s2_FeedbackSigna.. Struct
40 @ =} c2_ControlType Struct =
41 40 = ~ partPresentVacuu.. Struct =
42 a . read Boal 0 |FALSE 3]
43 a = write Bool 0 FALSE
2 a = value Uint 40 [
45 41 = ) parntPresentHystere.. Struct E]
46 €@ = ) energySavingVacu.. Struct
47 @0 = » energySavingHyst. Struct
48 @ ® ) ATBO_Duration Struct
49 @ =} ALD_Hysteresis Struct
[<] [ ]

Figure 55 Consigne du niveau de vide de présence de
piéce a écrire

La valeur maximale, telle que décrite dans le manuel
IODD, est 100 -kPa. Lorsque vous essayez d’écrire la
valeur, le logiciel émet une erreur. Dans un tableau
de surveillance, I'état et I'erreur sont affichés.

Le tableau de surveillance est disponible dans
I'exemple de projet.

SamplelPLC_1 [CPU 1212C DC/DC/DC]Watch and force tables\Watch table_1 SLER' S1 008 A1 | - 12HX
w2k 7% 2T

i | Name Address  Displa.. Monitor value
1 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING™ qSTATUS String | 'ERROR'
2 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING™.qERROR_TEXT String | 'WRITE_VALUE_OUT_OF_RANGE'
3 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING".iqRESET Bool  [3 FALSE
4 [El] <add nev

(<] ] ] >

Figure 56 Erreur de messagerie : valeur d’écriture hors
plage.
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Lorsgu’une erreur se produit, il est nécessaire de
réinitialiser le logiciel de messagerie, puis de
basculer sur le libellé « igReset ». Cela réinitialisera
I'état sur « IDLE » et effacera I'erreur.

Utildisation

SamplelPLC_1 [CPU 1212C DUDCIDC]Wstch and force tablesiWatch table_1 |
P k] ¥ 2Pl 242 TR
i Name Address  Displa.. Menitor value i Name

1 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING" .qSTATUS String  ‘ERROR' 1 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING" qSTATUS

2 “IDB_piCOMPACT_ME S SAGING™ qERROR_TEXT string  “WRITE_VALUE_OUT_OF_RANGE" - “IDB_piCOMPACT_MESSAGING™ .qERROR_TEXT
3 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING™ iqRESET Bool m 3 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING' iqRESET ]
4 [ [E]] <#dd ne 4
Figure 57 Réinitialiser I'erreur de messagerie
Le méme mécanisme s’applique aux autres erreurs.
Ce tableau decrit les erreurs et leur cause probable.

Erreur Description

Address  Displa.. Mornitor value
String [ ‘IDLE*
String [
B. (] FALSE

<

Remarques

DATA_TYPE_NOT_SUPPORTED

Une erreur s’est produite lors de la config-
uration IODD du bloc fonctionnel.

Il est probable que les données de la
configuration IODD aient été écrasées.
Voir 'annexe

INVALID_PORT Le numéro de port est négatif ou trop
grand.
INVALID_INDEX L'indice est négatif ou trop grand. Il est probable que les données de la

configuration IODD aient été écrasées.
\oir 'annexe

INVALID_DATA_LENGTH

La longueur des données est négative ou
trop grande pour le tampon.

Il est probable que les données de la
configuration IODD aient éte écrasees.
\oir I'annexe.

WRITE_VALUE_OUT_OF_RANGE

La valeur saisie avant le déclenchement
de la commande d'écriture est trop faible
ou trop élevée pour le parameétre.

STRING_TOO_LONG

La longueur de la chaine ne correspond
pas a la longueur attendue

Le type de données de I'ODD piCOM-
PACT23 SMART a-t-il été modifié ?

IO_LINK MESSAGING_ERROR

Une erreur de connexion s’est produite

\érifiez I'identifiant du fournisseur et
I'identifiant du matériel.

WRITE_RETRY_EXCEEDED

L'action d’enregistrement d’écriture a éte
tentée plus de trois fois

Il s'agit probablement d'un probléme de
réseau.

READ_RETRY_EXCEEDED

['action d’enregistrement de lecture a été
tentée plus de trois fois

Il s’agit probablement d’un probleme de
réseau.

RECEIVED_DATA_INCONSISTENT

Manuel

Les données recues ne correspondent pas

aux critéres attendus
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Utilisation

7.2 E/S de processus piCOMPACT Lorsque la commande « Grip » est écrite, I'état de
'unité passe a « GRIPPING ». Le diagramme d’état
Un tableau de surveillance contenant la commande de la page suivante donne un apercu du
« iGrip » et I'état de l'unité « gStateName » est utilisé fonctionnement interne du logiciel.
La configuration par défaut de la consigne ..J 1212CDUDUDC] » Watch and force tables » piCOMPACT cyclic  — I B X
complémentaire cyclique pour l'unité de vide est
d’utiliser une seule commande pour activer et ¥ = 2 bh A2 [T
désactiver le vide. Le contre-soufflage automatique i Name ..;Ad— %Dis.ml;_wnimrva'ue
S A : A 1 *IDB_piCOMPACT_PROCESS_IO™ iGrip = Bool 1.
assure une |Iberat|c.)n propre Ide |a plece' Le . 2 "IDB_piCONMPACT_PROCESS_IO".gqStateName String "GRIPFING'
basculement sur « iGrip » exécute cette action. 3 | *PUMpOT Status” systemTempersture ®B. DEC |57
4 “Pump015tatus®.systemVoltage %l.. DEC+- 24293
= = 5 | “Pump01Status®.vacuumLevel %IB.. DEC+- 0
...J 1212C DUDODC] » Watch and force tables » piCOMPACT cyclic — IS H X E RIS B FAAREIETE %6 Bool [B] FALSE
7 | "Pump015tatus” energySaving %l6... Bool [@ FALSE
g = a5 (B9 Bl 3 oo 8 "Pump015tatus”.leakageWarning %I6... Bool [3@ FALSE
B‘; = ﬂl" AR s : = : . : 9 | *Pump01Status®.blowOffComplete %Il6... Bool [ FALSE
= i Name S il ATt eliie 10| “Pump015tatus” automatedFunctionComplete  %l6... Bool [&] FALSE
1 *IDB_piCONPACT_PROCESS_IO" iGrip gool [EFASE | = e
2 *IDB_piCOMPACT_PROCESS_IO®.qStateName String 'IDLE"
3 | “PumpO15tatus” systemTemperature *%IB... DEC 57
4 | “Pump01Status® systemVoltage %l... DEC+- 24470
5 | *Pump01Status®.vacuumLevel %IB... DEC+- O
6 *Pump015tatus®.partPresent %l6... Bool [E] FALSE
7 *Pump015tatus®.energySaving %l6... Bool [E FALSE
8 | "Pump01Status”.leakageWarning %l6... Bool [E] FALSE
9 | “Pump015tatus®.blowOffiComplete %l6... Bool @ TRUE
10 | *Pump015tatus®.automatedFunctionComplete  %I6... Bool [ FALSE
1| \ )| <add
]<| [ >
Figure 59 Commande de préhension
i<| il ] >

Figure 58 Basculer sur la commande de préhension

En surveillant les libellés dans le tableau des libellés,
vous pouvez obtenir des informations
supplémentaires. Le libellé « gStateName » affiche
I’état de fonctionnement actuel de l'unité, et

« StatusO1 » affiche différents états binaires.
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Figure 60 machine d’état des E/S de processus

piCOMPACT
Transition | Conditions
A iGrip
B Niveau de vide de présence de piéce atteint
C Niveau de vide d’économie d'énergie atteint
D,GH, L iBlowOff OU (PAS iGrip ET PAS iDisableATBO)
E Contre-soufflage terminé
FLJM PAS iGrip ET PAS iBlowOff ET iDisableATBO
K Avertissement de fuites
X iSelfCheck
(@) iCalibration
Z Fonction automatisée terminée
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Annexe : Initialisation de
la base de données de
I'instance piICOMPACT_

Pour stocker les parametres en tant que valeurs de
départ, ouvrez la base de données de l'instance et
exécutez les options « Take snapshot » et « Copy
snapshots to start values »

...LC_1[CPU 1212C DUDUDC] * Program blocks » IDB_piCOMPACT_MESSAGING [DB3] — IZH X

MESSAGING L 2
i, E Keep actual values .gl Snapsh ﬁl.; | Copy snap m;tartvaluesl’ =3
. 14z i IDB_piCOMPACT_MESSAGING (snapshot created: 1/16/2020 2:44:08 PM)
Lors du dépannage ou lorsque le code a eté modifié, — —— e —— pr——
4 Aitiali H H A 4 A licA 12 40 = ~ 10DDConfig Array{16.181] of *I...
la sequence d’initialisation |r‘1tegree pegt étre utilisée — e e =
pour rétablir tous les parametres par défaut. A cette @ o+ Enabled Bcol 1 Jmue TRUE =]
. . . 16 @ - Access Bool o FALSE FALSE
fin, ouvrez un tableau de surveillance et ajoutez le @ s Dewhpe s 3 33 3
A 4 4 " 18 <@ = Size Int 4 4 4
bit igINIT. Un exemple est présenté dans I'image — e N : 5 5
ci-dessous. 20a = DefsultStringV... String(64] Piab’ ‘Piab’ Fiab’
21 @ - Minvalue uDint o o o
22 |4 L] MaxValue UuDint 0 0 0
.PLC_1 [CPU 1212C DC/DOIDC] » Watch and force tables » piCOMPACT messaging init  — 1% Wl X RS~ Emcecb int < g o
%@ = Controloficet  Dint 0 0 0
25 @ = ValueOffset Dint 2 2 2
FEar EL A “’; 2640 = b IODDConfigi17]  *IODD_CONFIG_ITE...
T e T e e e 27 4@ = b IODDConfigi18]  “IODD_CONFIG ITE...
0 1 oggle to initalize - 28 40 = » 10DDConfig[19] *IODD_CONFIG_ITE...
2 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING™ igINIT Bool [ FALSE 29 4 = » 10DDConfigi20]  "IODD_CONFIG_ITE... [v]
3| il Example config (<] [Tl
4 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING" 10DDConfig[16].Enabled Bool [ FALSE . , L.
5 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING".IODDConfig|16].Access Bool [ FALSE Flgure 63 Valeurs de depart définies
6 “IDB_piCOMPACT_MESSAGING® I0DDConfig[16] Data Type DEC+- 0
7 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING® JODDConfig[16].Size DEC+- 0
8 “IDB_piCOMPACT_MESSAGING™.I0DDConfig[16].DefaultValue DEC+/- 0
9 “IDB_piCOMPACT_MESSAGING® 10DDConfig[16].DefaultStringValue String "
10 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING®.I0DDConfig 16] MinValue DEC 0
mn *IDB_piCOMPACT_MESSAGING".I0DDConfig[16]. MaxValue DEC 0
12 “IDB_piCOMPACT_MESSAGING" I0DDConfig[16].Precision DEC+/- 0
13 *IDE_piCOMPACT_MESSAGING" I0DDConfig(16].ControlOfiset DEC+- [
14 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING™ 10DDConfig 16] ValueOfiset DEC+- 0
15 [ [a]] <»d
(<] i >

Figure 61 Config 16 effacée.

De plus, la configuration de I'index 16 est affichee.
Le parametre n'est pas activé. Comme on peut le voir
dans le fichier IODD, I'index 16 représente le nom du
fournisseur.

En basculant sur le bit igINIT, les valeurs de
configuration de la base de données sont
renseignees.

_.PLC_1 [CPU 1212C DC/DT/DC] » Watch and force tables » piCOMPACT messaging init  — I8 Bl X

¥ & &k AR PE=

i Name B D&splay format i Monitor value
1 | il Toggle to initialize
2 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING” igINIT @ Bool [~ |3 FaLsE
3 | il Example config
4 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING® |0DDConfig[16].Enabled Bool TRUE
5 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING".|0DDConfig[16].Access Bool [3] FALSE
6 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING' I0DDConfigl16].DataType DEC+H- 33 |
7 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING™ I0DDConfigl16].Size DEC+-
8 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING® I0DDConfig[16] Defaultvalue DEC+- o
B *IDB_piCOMPACT_MESSAGING® IODDConfigl16].De faultStringValue String
10 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING® |0DDConfigl16] MinValue DEC []
n *IDB_piCOMPACT_MESSAGING® 10DDConfig[16] MexValue DEC [
12 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING" |0DDConfig[16] Precision DEC+i- o
13 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING' JODDConfig[16].Controlofizet DEC+- o
14 *IDB_piCOMPACT_MESSAGING J0DDConfigl16]ValueOfset DEC+- ==
15 Ad

< [ >

Figure 62 Paramétres restaurés.

Ensuite, les valeurs peuvent étre stockées comme
valeurs par défaut dans la base de données de
I'instance.
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